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FONCTIONNALITES DE ~ASPIRATEUR ROBOT 

+tr 
Ill tQJ Ill 

Nettoyage des coins 
Grace à sa nouvelle conception adaptée aux angles et coins, l'aspirateur 
robot affiche des performances de nettoyage incroyables. 

Mémorisation de l'espace 
L'aspirateur robot peut mémoriser son environnement de nettoyage 
grâce à l'option de fonctionnement intelligent qui lui permet d'optimiser 
le nettoyage. 

Fonction Turbo 
En mode «Turbo », l'aspirateur robot est encore plus puissant et efficace. 
Le mode« Smart Turbo »s'active automatiquement sur les tapis pour 
une plus grande efficacité de l'aspirateur robot. 

Support pour lingette microfibre 
Le support s'enlève facilement pour accéder à la lingette microfibre : plus 
besoin de retourner l'appareil l 

Mode "My Space" 
Lorsqu'il est programmé pour nettoyer une zone particulière, l'aspirateur 
robot nettoie rapidement la zone désignée. 

Répétition du nettoyage 
L'aspirateur robot poursuit le nettoyage jusqu'à épuisement de la batterie. 

Reprise du nettoyage 
Lorsque l'aspirateur robot est déplacé pendant le nettoyage, il recherche 
automatiquement sa position dans la pièce, retourne à l'endroit qu'il vient 
de quitter et poursuit le nettoyage. 
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PRÉCAUTIONS RELATIVES À LA SÉCURITÉ 

Les précautions suivantes visent à prévenir tout danger ou dommage imprévisible grâce à un usage 
sécurisé et approprié du produit. 

Contenu des avertissements 
-

Après avoir lu ce manuel, conservez-le dans un endroit facilement accessible à tout moment. 

& 
Ce symbole a pour objet d'éveiller votre attention sur certains éléments et manipulations 
et le danger que cela pourrait causer. Pour éviter tout risque, lisez ce qui suit 
soigneusement et suivez les instructions. 

& AVERTISSEMENT 

&ATTENTION 

Le non respect des instructions peut provoquer des blessures graves, voire la mort de 
l'utilisateur. 

Le non respect des instructions peut provoquer des blessures ou des dommages 
matériels. 

ffi AVERTISSEMENT 

1. Cet appareil n1est pas prévu pour être utilisé par des personnes 
(y compris les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles 
ou mentales sont réduites, sauf si elles ont pu bénéficier, par 
11intermédiaire d1une personne responsable de leur sécurité, 
d1une surveillance ou d1instructions préalables. 

2. Il est important de surveiller les enfants afin qu1ils ne jouent pas 
avec 11appareil. 

3. Si le cordon d1alimentation est endommagé, il doit être 
remplacé uniquement pas un agent de service de LG 
Electronics pour éviter tout risque. 

4. Cet appareil peut être utilisé par des enfants de 8 ans et plus. 
Les personnes aux capacités physiques, sensorielles ou 
mentales réduites ne peuvent utiliser 11appareil que sous 
surveillance, ou si elles ont reçu des instructions préalables pour 
une utilisation sécurisée de 11appareil, en ayant bien compris les 
nsques. 
Les enfants ne doivent pas jouer avec 11appareil. 
Le nettoyage et 11entretien de doivent pas être réalisés par des 
enfants non surveillés. 



PRÉCAUTIONS RELATIVES À LA SÉCURITÉ 

&AVERTISSEMENT 
Pour votre s6c:urft6, ne 
d6montez paa l'aspirateur 
robot ni A b;rttaria. En cas da 
problirM, confiez hppa*l • 
une Station Technique Agr~ée. 
4 •••••••••••••••••••••••••••••••••••••••••••••••••• 

Veillez à ce qua le cordon 
d'allmtnt.tflon de la baw 
de chargement ne soit pliS 
compresaé par un objet lourd 
ou en contact awc: un mani riau 
elguls6 ou pointu. ------.................................................. . 
Ceci pourrait être à l'origine 
d'un Incendie ou d'une panne. 
Sile cordon d'alimentation 
e~ abîmé ou cassé, faittls-le 
changer au SAY. 

~;;;;;;;;;;;:::---} Ne placez pas la base de 
chargement •t l'aspirateur 
robot il pi'Olelmlti d'un "'ment 
de ch1uffilge. 

Vous risqueriez da voir une 
'------- déformation de la coque 

extârieure ou de provoquer un 
incendie ou une défaillance 
suite â une collision. 

Ne pllaz pas le cordon 
d'alimentation en forçant 
dessus. N'utilisez pas Je 
cordon d'alimentation s'Il a 
ét6 endommag& ou d6tendu 
{8ti,.). ______ ................................................. .. 
Ceci pourrait être à l'ortglne 
d'un incendie ou d'une panne. 

Ne touchez pliS la fiche du 
cordon d'alimentation si 'YOS 

mains sont mouillées. 

Ceci pourrait être à l'origine 
d'une décharge électrique 

'-.=.___;;=:;.... ___ {électrocution). 

N'utlllwz jamais la batterla et 
la base de c:flargemant pour un 
autre produit qual'aspirat.ur 
robot. 

Ceci pourrait être à l'origine 
\.....:::::::!~:...._-.=.....) d'un incendia ou d'une panna. 

N'utilisez pas l'aspirateur robot 
si dn bougln ou dn objets 
fnlglles ont 6t6 dlsposês au 
sol. ................................................... 
Ceci pourrait être à l'origine 

------- d'un Incendie ou d'une panne. 

Utilisez toujours une prise 
murale da plus da 5 A et 
lndipendant.. 

Si plusieurs appareils sont 
branchas en mîime temps sur 
une même prise, vous 'YOUS 

'------- exposez à un risque d'incendie 
dû à la chaleur ganérée sur la 
prise. 

loi'$CIU8 ~• dibranc:flez 
l'llflpatell d1.1 secteur. fllltetHe 
en tirant wr la fic:fl& situM au 
bout du cordon. loi'$CIU8 ~~ 
d6branchez la flcfle, veillez i ne 
pas toucher les broches awc ws _____ _, dolgf$. 

Ceci pourrait être à l'origine 
d'une décharge électrique 
(électrocution). 

N'ufllise~l pas l'asplreteur 
~ln~~JJ robot alors qu'un enfant ou un 

objat est dasws. N'utilisez pas 
l'aspirateur robot eiOI'S qu'un 
objet est accroc:fl& deiiSUL 

'------- Ceci pourrait être à l'origine da 
blessures et de dommages à 
l'appareil. 

3 
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PRÉCAUTIONS RELATIVES À LA SÉCURITÉ 

&AVERTISSEMENT 
Ne wporlsez ni r6pandez 
de produit Inflammable, de 
dlihlrgent ou da l'nu autour 

~.~.!:~~\~~~! .. '!~: ................ . 
Ceci pourrait iltre à l'origine 

'------- d'un incendie ou d'une panne. 
• Matériau Inflammable : 

essence, dnuant etc. 
• D9tergent : détergent, articles 

de bain, ete. 

Daignez \'OS mains, vos pieds 
ou 1out. autre p;rtle du COf'PS 
des brosses et roues pen dl nt le 
fonctionnement da l'aspirateur 
robot. 

~:::::~:::::=!~~_) Ceci pourrait être à l'origine de 
blessures et de dommages de 
l'appareil. 

r -:::;:;;;;;;;;;;;;;;;;:::-\ Ne faites pas fonctionner 
l'a&pirateur rebat sur du 
mobllltr ~et 61tv6 comme 
une armoire, un rêfrigMateur, 
un bun~au, une table, ek. 

'-!'--.!!!---!__, Ceci pourrait être à l'origine de 
blessures et de défaillances de 
l'appareil. 

Ne pu ectlver l'appareil sur un 
sol incliné à plus delO s. 
CGia risqua d'enfraVGr le 
foncffonnement de l'appareil. 

Coupez lmm6dlllttment 
l'alimentation en cas de son 
;nOI'mal, d'odeur da f\lmN 
provenant de l'asplrat.ur robot. 

Ceci pourrait êtn~ à l'origine 

---~--- d'un incendie ou d'une panne. 

Ne faites pas fonctionner 
l'asplr.rttur robot dans une 
pl'œ où un bil~ dort. 

Ne laissez pas les enfants 
s'iiCcrochar ;\ l'aspirateur robot. 

Ceci pourrait être à l'origine de 
blessures et de dommages à 
l'appareil. 

Rangez et ne lal.-z: p;s 
treTner le cordon d'allmentetlon 
de la base de chargement 
lorsque wus utilisez: ou 
nettoye~~: le produit. 

'--------' Le cordon d'alimentation 
pourrait s'enrouler 
autour du produit, ce qui 
risquerait de provoquer un 
dysfonctionnement de ce 
dernier. Le produit pourra aussi 
être endommagé et entrafner 
des risques d'élecfrocutions ou 
de blessures. 



PRÉCAUTIONS RELATIVES À LA SÉCURITÉ 

Utilisez l'aspirateur rob at 
à l'lnMrleur des maisons et 
•PPII'fllmentt uniquement. 
x·d~;;;;;,·;;;;i~··r;;;;;~~it'~; ....... 
à l'origine de défaillances de 
l'appareil. 

---..,.....--- F'ermez la c:cu~~ercle du bac à 
poussiàre sur l'unité principale 
avant de commencer lt 
nettoyage. ..•.........•.........•.........•.........•.......• 
Si le couvercle n'est pas 

~=::::§:iif2~J fermé, Il peut occasionner des 
blessures ou endommager le 
produit 

-------, Dans certains cu 
e-ptionnels, la brosse 
de l'uplrattur robot peut 
endommager la moquet1e. SI 
c'est le cas, arJitez l';~ppiAiil. 

______ ..., SI les fils à l'extrémité des tapis 
sont longs, ceuK-ci peuvent 
être endommagés. 

Ne laissez J•m•ts le c:orps 
de l'aspirateur nlla base de 
chargement entrer en conhc:t 
avec un objet mittlllque. 

Ceci pourrait lltre à l'origine 
d'une panne de l'appareil. 

Nt laissez pu tomber 
l'appareil ou ne lui Infligez pas 
de coups violents. 

Ceci pourrait être à l'origine de 
blessures et de défaillances de 

___ ___;..:....:, _ _, l'appareil. 

Ne laissez pas le produit dans 
des lieux à ttmpinrtunt basse 
(lnf6rleun~ à -5 °C) pendant 
un long moment. . ................................................. .. 
Ceci pourrait 9tre à l'origine 

______ _, d'une panne de l'appareil. 

i?'=:;Nii:::---""""'\ Retirez tous lea cibles et las 
longs fils dw sol. 

~iJW'~~ L~;·~ât;i~;·;tï;;i~~9;'fii~ ....... . 
~~~ peuvent se coincer dans 

les roues de l'aspirateur 
_....;;;.. __ r.;;;... _ _, robot et ainsi enfr.ltner 

un dysfonctionnement ou 
débranctler le cordon. 

Veillez à ce que l'appan~il ne 
soft pu posé sur une table ou 
un bun~au alors qull est allum,, .................................................... 
Cela peut entraîner des 
blessures ou détériorer 

__ __,,___ __ _, l'appareil. 

------- ÉYitez que l'aspirateur robot 
n'aspint des liqwides, des 

~) lames, des pun•tses, du petit 
bols, etc. ......•.........•.........•.........•.........•.... 
Ceci pourrait être à l'origine 

------- d'une panne de l'appareil. 

N'Introduisez aucune begue, 
ni tige, dana les capteurs et 
détecteurs de l'aspirateur 
robot. 

Ceci pourrait être à l'origine 
__ __,....._ ___ d'une panne de l'appareil. 

5 
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PRÉCAUTIONS RELATIVES À LA SÉCURITÉ 

&ATTENTION 
Sile sol est mou lili ou humide, 
essuyez le sol avant d'utiliser le 
produit. ................................................... 
Ceci pourrait être à l'origine 
d'une panne de l'appareil. 

En fiJCant la llngstte, n'obstruez 
pu le ca,mtur de la caméra 
tltu6 en bu de l'appareil. 

Cela ampêc:nerait le produit de 
fonctionner correctement. 

Pour konomlser del'6nergle, 
itelgnez le commut.ttaur 

't:::::;...::::~-l lorsque vous n'utllls.z PiS 
l'appareil et allumez-le pour le 

~~~~~§~ nettoyage et le chargement. 

Pendant son fonttlonnement, 
l'aspirateur robot risque de 
percuter des meubles tels que 

1 les pleds de c:halse:s, de tables 
l"''.ll...-T'7V51 et autres meubles flns et longs. . ................................................ . 

Pour un nsffoyage plus rapide 
----~-- et un meilleur résultat, otez 

les chaises et placez-les en 
hauteur sur la table. 

Avant de c:ommenc:er le 
nlrttoyage, assurez-vous que 
let exf6rieurs de votre domicile 
soient au moins A 3 c:m de 
hauteur du sol. 

~~====~~:~t si·~;·;~ii·d~.i~·;;~;t~·~·~····· ...... 
suffisamment bas, l'aspirateur 
robof peut aller tout seul 
jusqu'à la porte d'entrée. 

~ A savolr Vérifiez les éléments suivants avant usage. 

• VIdez le bac à poussière lorsqu'li est plein. 
• Retirez c:lbles et long fUs situés au sol. 
• Retirez toute humidité du sol avant le nettoyage. 
• Fermez le couvercle du bac à poussière avant de nettoyer. 
• Retirez les objets fragiles et Inutiles de la pl&c:e à nettoyer. Notamment, retirez 

systématiquement fous les objets fragiles et autres objets situés sur le sol. 
• Vérifiez que la puissance de la batterie est suffisante, sinon effectuez le chargement. 
• Fermez la porte des pièces que vous ne souhaitez pas nettoyer. 

Durant le nettoyage, l'aspirateur robot se déplac:era partout où il lui sera possible de se 
déplacer. 

• N'utilisez pas ce produit dans une pièce où un bébé dort seul. Le bébé risquerait d'être 
blessé. 

• Retirez du sol les serviettes, forcnons, tapis et fout tissu peu épais qui risqueraient 
d'être pris par la brosse. 

• Lors d'un nettoyage sur un tapis de plus de 20 mm d' épaisseur ou avec franges, Il est 
conseillé de bien le ranger pour éviter qu'il ne s'abfme. 

• Velller à fermer les portes d'accès aux balcons. Les roues risquent de se bloquer 
pendant le nettoyage. 



CONSTITUTION DU PRODUIT 

Aspirateur robot 

Télécommande Base de chargement 

.... Les dessins peuvent être différents des objets réels. 

Outil de nettoyage 

Brosse pour +-----::~ 
capteurs 

Brosse 
pour filtre 

Brosse 
(sur le couvercle du bac à poussière} 

Piles pour la télécommande 

(2 piles de type AAA} 

.... .......... 
ASI'IRATEUR IIOUOT 

=-~--=====-

Filtre (epa11) 
(en option) 

Guide de prise en 
main rapide Manuel 

d'utilisation 

Support lingette microflbre 
(en option} 

Brosse latérale 

(nombre : 2} (en option} 

EJ 
Lingettes microflbre 

(2 pieces} (en option} 

Animal de compagnie Brosse 

(en option} 

7 
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VUE DESCRIPTIVE OU PRODUIT 

Vue de dessus 

Vue de face 
J. r----~.------.-1 -----Capteurs ultrason 

~ =d: ~~--Fenêtre des capteurs de détection d'obstacles 

Vu• arrièr• 
r-------------Commutateur Marche/Arrêt 

*··~ 
Vue du dessous 

Ventilation 

;::,!;;---Brosses auxiliaires 
~r---- Base de chargement 

T--H----Brosse principale 

~ Les dessins peuvent être différents des objets réels. 



DESCRIPTIF DES PIÈCES PÉRIPHÉRIQUES 

Bac à poussière Poignée du bac à 
poussière 

Bouton d'ouverture--~~~ 
capot du Bac à 

poussière 

..,. Les dessins peuvent être différents des objets réels. 

9 
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FONCTION ASSOCIÉE À CHAQUE BOUTON 

TURBO 

START/STOP 
(D6marrer/ 

Arrater) 

MODE 

HOME 

VERROUILLAGE 
activé 1 déuctivé 

Changement de 
langue 

• En appuyant sur la touche « Turbo » de l'aspirateur robot. le mode Turbo 
s'enclenchera et sera signalé par un message vocal. 

• En appuyant de nouveau sur la touche «Turbo», le mode Turbo s'annulera 

• Utilisé pour mettre l'aspirataur robot sous tension, commencer ou terminer le nettoyage. 
• Si le bouton est anclanch9 at qua l'appar&il est sous tension, celui-ci dâmarrera. 
• Si le bouton est anclanch9 pendant le netfoy.!ga, il arrêtera le nettoyage. 
• Si le bouton est maintenu appuyâ pendant environ 2 secondas at que l'aspirai&ur robot 

est sous tension, l'alimentation sa coupera. 
• Si le bouton est anclanch9 an position "Smart Oiagnosis(Moda Intelligent)" la diagnostic 

s'arrétara. 

• Utilisé poor modifier le paramétrage du mode "nettoyage". 
• SI l'aspirateur robot est sur la base de chargement. la fonction Spirale n'est pas disponible. 
• Le mode « My spa ce » {nettoyage de mon espace) peut uniquement être sélectionné avee 

la télécommande (sous réserve que l'appareil ne salt pas en charge). 

• Utilisée pour recharger le Robot en le faisant retourner sur sa base. 
• Sile nettoyage est 1ermlné où que la batterie n'est plus suffisamment chargée, 

le robot reviendra de lui-même sur sa base afin de se recharger. 

• Appuyer sur les boutons 'n.JRBO' et 'MODE' pendant 3 seoondes minimum pour 
activer ou désactiver la bouton de verrouillage. 

• Si le verrouillage est activé, la symbole dignotara, et vous aurez le message vocal : 
"Les touches sont verrouillées." 

• Appuyez sur le bouton «HOME» de l'aspirateur robot pendant 3 secondes pour 
changer la langue du guide wcal. 

• Attention : wus ne pouvez pas utiliser cette fonction avec le bouton de la 
1é16oommande. 



FONCTION ASSOCIÉE À CHAQUE BOUTON 

(;;:::-:....-- Home (SaM) 
Utilisé pour recharger le Robot en 
le faisant retourner à sa base. (p18) 

:--- Turbo 
Uflllsé pour acflver ou désacflver le 
mode Turbo. (p23) 

~ A savoir · Lorsque l'aspirateur robot est hors tension, la télécommanda ne fonctionnera pas. 
• Pour mettre sous tension ou hors renslon, utilisez le bouton START/STOP dans la 

partie supérieure du robot de nettoyage ou le bouton Power de la télécommande. 
• Utiliser le Sélecteur da Mode, 'My Spaca(Nettoyage de mon espace)' ou 

'Ciock(Rêglage de l'horloge}' après avoir immobilisé l'appareil. 

11 



INFORMATIONS D'INDICATION D1ÉTAT 

C.ll by Cell (Zona p11r Zona) -----' 
Ce pictogr.~mme s'affiche pour 
indiquer que le Robot fonctionnne en 
mode "Nettoyage zone par zone". 

Afflc:h.,a de l'heure 
Indique l'heure actuellé et 
l'heure de progr.~mmalion. 

~A savoir 

12 

• Une fols le mode de nettoyage {Zone par Zone ou en zigzag) sélectionné, Il peut 
resrer sélectionné même si l'appareil est érelnt. 

• Pour annuler la programmation d'un nettoyage, appuyer au minimum pendant 
3 secondes sur le bouton "scheclule" (Programmation) de la télécommande. 



MISE EN SERVICE DE L'ASPIRATEUR ROBOT 

Précautions à prendre avant le nettoyage 

• Ne pas utiliser cet appareil dans une pièce où un enfant est laissé seul. L'enfant pourrait être blessé. 
• Retirez les objets fragiles et inutiles de la pièce à nettoyer. 

Retirez tout particulièrement les objets de valeur posés au sol, comme les vases en céramique. 
• Fermez le couvercle du bac à poussière avant de nettoyer. 
• Enlevez toute trace d'humidité qui pourrait se trouver sur le plancher. 
• Enlevez les câbles, bandes, serviettes, tapis, etc posés au sol de sorte qu'ils ne seront pas pris par la 

brosse. 
• Vérifiez que le niveau de batterie soit suffisant et s'il est bas, rechargez-la. 
• Videz le bac à poussière s'li est plein. 
• Fermez les portes de toutes les pièces où vous ne voulez pas que l'aspirateur robot se rende. 

Pendant le netroyage, l'aspirateur robot peut entrer dans une autre pièce et poursuiVre le nettoyage. 
• Lorsque la llngette mlcroflbre est fixée, l'asplra!llur robot ne sera pas en mesure d'aller sur les seuils 

de 5 mm ou plus. SI vous ne prévoyez pas d'utiliser la llngette mlcroflbre pour le nettoyage, olllz la 
llngette mlcroflbre du support avant d'ut111ser l'aspirateur robot. 

• Lors d'un nettoyage sur un tapis de plus de 20 mm d' épaisseur ou avec franges, Il est conseillé de 
bien le ranger pour éviter qu'Il ne s'abîme. 

• Veiller à fermer les portes d'accès aux balcons. Les roues risquent de se bloquer pendant le 
nettoyage. 

Mise en place des piles dans la télécommande 

1. Ouvrez le capot de la batterie en appuyant sur le verroulllage à l'arrière de la télécommande. 
2. Insérez 2 plies de 1ype AAA en vérlflant les polarités(+/-). 
3. Refermez le capot de la batterie pour maintenir les plies en place. 

Utilisation de la télécommande 

• Appuyez sur les touches de la télécommande les unes après les autres. 
• Ëvitez de heurter l'appareil avec le pied ou autre. 
• Ne la rangez pas à proximité d'une source de chaleur. 
• Un éclairage fluorescent ou une lampe fluorescente spécifique située à proximité de l'appareil peut 

interférer sur le fonctionnement de la télécommande, il est donc recommandé de l'éloigner le plus 
possible de ces lampes. 

• Si l'appareil et la télécommande sont trop éloignés, le fonctionnement normal peut en être affecté, 
en conséquence veillez à respectar dans la mesure du possible une distance de 3 m maximum. 

13 



PRINCIPALES ÉTAPES DE FONCTIONNEMENT 

Installation de la baae de chargement. (p15) 

\ 
i 1 Installez la base de chargement &t branchez-la sur 

le s&eteur. SI la base de chargement n'est pas sous 
tension, l'aspirateur robot n'est pas automatiquement 
chargé. 

/ 
'··-·-·-·-·-·/ 

2 

3 

4 

5 

6 

M.ttez l'asplrat.ur robot sous tension. (p16) 

Enclenchez l'Interrupteur d'alimentation à l'arrière 
gauche du robot et appuyer sur la touche 'START/ 
STOP' (Démarrer/Arrêter) sur le dessus ou appuyez 
sur le bouton Marche/Arrêt de la télécommande. 
• SI l'appareil n'est pas sous tension, reportez­

vous à la page 16. 

Vllrlflez le bac 6 pouul•re. 

Vérifiez l'état de propreté du bac à poussière avant 
de commencer le nettoyage et fermez le couvercle 
du bac à poussière sur l'unité principale. 

Dllbut du nettoyage. (p17) 

Appuyez sur bouton START/STOP (ou bouton • 
•• • de la télécommande) une fols supplémentaire 
après la mise en tension de l'aspirateur robot Le 
démarrage du nettoyage est accompagné d'un son 
Indiquant le début du nettoyage. 

SI la charge de la batterie ect Insuffisante, la 
charge s'effectue automatiquement. (p18o-19) 
~aspirateur robot diagnos1iquera de lui-mAme l'état 
de la batterie et se chargera automatiquement avant 
que la batterie ne soit complètement déchargée. La 
chargement de la batterie dure environ 3 heures. 

Utilisation des modes de nettoyage et des 
fonctions auxiliaires. (p20-26) 
Utilisez les touches sur l'aspirateur robot et la 
télécommande pour utiliser chaque mode de 
nettoyage et autres caractéristiques. 
Las modes de nettoyage comprennent le nettoyage an 
zizag, zone par zone, mode spirale, Mon Espace, et la 
mode Répétition ; l'appareil est livré avec son manuel. 

< Attention > Lorsque l'aspirateur robot fonctionne avec le couvercle du bac: Il pounlère 
ouvert, Il peut occasionner des blessures ou des dommages maHrlels. 
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MÉTHODE D•INSTALLATION DE LA BASE DE CHARGEMENT 

M~ode d'installation de la base de chargement 

1. Positionnez la base contre un mur pour la stabiliser. 

Retirez les objets à environ 1.5 m sur le côté droit et gauche et 
à envron 2 m à l'avant. 

0 x 
2. Raccordez le cordon d'alimentation à une prise. 

Enroulez le cordon d'alimentation autour du crochet situé à 
l'arrière de la base de chargement ou le long du mur afin de 
ne pas obstruer le chemin de l'aspirateur robot. 

0 

3. Fixez la base de chargement en la plaçant le plus proche 
possible de la surface du mur afin qu'elle ne bouge pas. 
Appuyez sur l'Interrupteur d'allmenta1ion. 

4. Lorsque la télécommande n'est pas ut11rsée, rangez-la sur 
son support placée sur la base de chargement. 

x 
Crcx:het d& flxatlon du 
cordon d'alimentation 

~A savoir • Branchez toujours le cordon d'alimentation de la base de chargement. SI la base de 
chargement n'est pas sous tension, l'aspirateur robot n'est pas automatiquement chargé. 

< Att.ntion > SI le cordon d'allmenhltlon est endommag6, pour 4Wit.r tout problllme, vous 
devez le faire remplac.r par LG Electronlcs, un r6parat.ur agr6' ou des 
personnes 4\qul11alent.s quallfu.ea. 
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MISE SOUS/HORS TENSION 

Mise sous tension par l'interrupteur 

Assurez-vous que l'interrupteur d'alimentation principal situé 
à l'arrière gauche du robot soit enclenché. Si l'alimentation est 
coupée, enclenchez l'interrupteur. 

• Lorsque vous mettez l'interrupteur sur marche, n'appuyez 
pas sur le bouton situé sur la section supérieure de 
l'aspirateur robot. L'action du bouton peut être retardée. 

lit Si vous n'utilisez pas l'aspirateur robot pendant une longue 
période, mettez l'Interrupteur sur arrêt afin de protéger la 
batterie. 

Mise sous tension 

Lorsque l'interrupteur principal du robot est sur ON, appuyez 
sur 'START/STOP' une seconde jusqu'à ce qu'un 'Ting' 
retentisse. En quelques secondes, l'aspirateur robot se mettra 
en marcha at vous informera de son statut. 

• Si pendant 10 minutes vous n'activez pas la robot, et qua la 
batterie n'est pas complètement chargée, alors l'aspirateur 
robot s'éteindra automatiquement. 

Mise hors tension 

Appuyez sur le bouton 'START/STOP' pendant 2 secondes 
alors que l'aspirateur robot est à l'état de marche. La mise 
hors tension est accompagnée d'un son mélodieux. 

~A savoir • Sl l'aspirateur robot ne répond pas : 
- Actionnez le bouton d'alimentation et attendez au moins trois secondes. 
- Appuyez sur le bouton "START/STOP" une fols l'appareil en marche. 
- SI l'appareil ne se met pas en marche ou si l'afficheur est vide mals que vous 

entendez un signal sonore, placez l'aspirateur robot sur sa base de chargement. 
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DÉMARRAGE ET ARRÊT DU NETTOYAGE 

Utilisation des boutons de l'aspirateur robot 

Lorsque vous appuy9z sur le bouton 'START/STOP' alors que 
l'aspirateur robot est en marche, le nettoyage démarre en faisant 
entendre une mélodie. 

Si vous appuyez de nouveau sur le bouton 'START/STOP' durant 
le nettoyage, le nettoyage s'arrête. 

• Si vous appuy9z sur le bouton 'START/STOP' alors que 
l'aspirateur robot est hors tension, celui-ci passe sous tension. 
Pour lancer le nettoyage, appuyez sur le bouton 'START/STOP' 
de nouveau. 

Utilisation de la télécommande 

Lorsque vous appuy9z sur la touche 'Start' de la télécommande 
alors que l'aspirateur robot est en marche, le nettoyage démarre 
en faisant entendre une mélodie. 

Si vous appuyez sur la touche 'Stop/OK' durant le nettoyage, le 
nettoyage s'arrête. 

• SI l'appareil est hors tension, mett9z-le sous tension en 
appuyant sur le bouton 'START/STOP' situé sur le dessus 
de l'aspirateur robot. Ou appuyez sur le bouton Power de la 
télécommande. 

• Durant le nettoyage, Il peut se produire des collisions car le capteur peut ne pas détecter certains 
obstacles en raison de leur forme. A ce stade, les obstacles sont évités grâce à un déplacement 
vers l'arrière par le blais de l'activation d'un capteur de détection d'Impact Interne. 

• Lorsque le nettoyage débute sur un emplacement éloigné de la base de recharge, pour prévenir un 
dysfonctionnement du capteur de détection des obstacles, placez l'appareil sur un sol plat. En outre, 
démarrez le nettoyage à partir d'un emplacement dépourvu d'obstacles comme un rideau ou un 
mur dans un environnement de 30 cm. 

~ A savoir Pour de meilleurs résultats 

• Scanner brièvement la zone à nettoyer pour que l'aspirateur robot détecte les 
petits et grands objets qui peuvent poser des difficultés lors du nettoyage. 

• Si le nettoyage est lancé lorsque l'aspirateur robot est relié à la base de 
chargement, l'aspirateur revient plus rapidement sur sa base une fois le nettoyage 
terminé. 

• Dès lors que la lingett9 microfibre est utilisée, les obstacles ou barres de seuil ne 
doivent pas dépasser 5 mm. 
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MÉTHODE DE CHARGEMENT DE LA BATTERIE 

Chargement automatique 

um;que le neffoy.lge est terminÎI ou si la charge de la batterie est 
insuffisante, l'aspirateur robot regagne automa1iquement la base de 
chargement pour un rechargemenf de la batterie. 

• Si le robot ménager ne bouge pas pendant 10 minutes et que la b;ltsrie est 
déchargée,l'aspir.rlaur robot s'Btsindra auromatiquement. 

• N1 r- dblndiiM:hw l'irrtwrw,n-d'alimentation prinâpll JNÎIICI.-111 blttlrie 111 

Mn Jill niCha ,M. Si Il madine Mt ...t.gie alonl q.-l~rrtwru,n- prirteipal Nf 
dbelideiM:hj,ll affiche un 1'11t1t19t d'-, •r.. bouton mM'dle/M'I'it' fa""'- de 
l'alplnttw l'Obeit est tn position....._ P~Ma:-te en potitlon marche." 

•Dans le cas où l'asptralllur robot retourne à la st.llfon de chargement car le n!lwu de batterie est Insuffisant, 19 nettoyage 
reprendra, une fuis la charge effectuée, de manière à terminer le net!oyage. {pl9) 

•11 peut y avclr plusieurs tentait>'es de reehargement selon les conditions de fonctionnement de 1\asplrateur robot. 
• Même slla charge restante de la battefle est suffisante, sile nettoyage de la zone est terminé. 1\appare\1 passe en mode 

chargement de batterie dès le retour à la base de chargement 

Chargement manuel 

Dans le cas d'une première utilisation de l'aspirateur robot ou du chargement de la batterie pendant un 
nettoyage, Il est toujours possible d'effectuer un chargement manuel. 

t.l6thode 1. Fixez l'aspirateur robot sur la base de 
recharge ment en l'alignant sur la face avant 
de celle-cl. Vous entendrez une mélodie 
et un message audio pour signaler que le 
chargement commence. 

• SI l'Interrupteur d'alimentation situ& à 
l'arr"re est &teint, un messagevoc:~l 
apparaitra alors. 
"Le bouton marc:he/arr6t à ... rrlllre de 
l'aspirateur robot est en position arr6t. 
Placez-le en position marche. • 

t.llithode 2. Lorsque le bouton HOME de la iéli!tcommande 
ou de l'aspirateur robot est actionné, le 
chargement démarTe automatiquement avec 
un son de recherche et l'aspirateur robot 
retourne vers la base de chargement. 

• SI l'asplrattllr robot nt C.OIIWMI\C.t pae ltuttoyage ' partir cie la baM dt ch1rge1Mftt 011 al l'asplrattur rollot est dlarg6 
manutll-nt 6 l'alde d.a bovtoft dt rach1rg~~,ll piiVf mlttnl.an peu plus cie temps 6 ratroww 11 111 .. cie NChargt. 

• SI l'asptra~r robot est mis en attente à moins de 10 œ1 en face de la base de recharge avec passage à l'état de 
mise sous tension, le chargement démarrera par un retour automatique à la base de chargement. 

~ A savoir Veillez à suivre les recommanda1ions suivantes en utilisant la base de chargement. 
• Le chargement peut être problématique sl un corps étranger bloqué sur la base gêne la 

recharge.(p33) 
• Au risque de voir se produire une dscnarge électrique, veillez à ne pas toucher la base de 

recharge avec un objet métallique. 
• Au risque de voir se produire un Incendie ou une décharge électrique, ne démontez jamais 

ni ne modifiez la base de chargement. 
• Veillez à ne pas placer la base de recharge nt la fiche secteur à proximité d'un appareil 

18 de chauffage. 



MÉTHODE DE CHARGEMENT DE LA BATTERIE 

Indication de la charge de batterie restante 

Le niveau de la batterie est indiqué sur l'affichage du staf\Jt comme suit. 
• Si la recharge est en cours, le pictogramme Indique le niveau de batterie. 
• Si la recharge est terminée seuls les pictogrammes "Batterie" et Changer de Mode" s'afficheront pour 

économiser l'énergie. 
• Selon le besoin de recharge, un ou plusieurs niveaux sur le pictogramme sont affichés. Lorsque le dernier 

niveau clignote, la batterie doit obligatoirement être rechargée • 

.---------------~''~ 
- 1 - elignotement 
" ' IÏI·IIIIÀM 

ILI·LILI 
til 

Chargement requis 

• IÏI·IU .. IAM 
ILI·LILI 

til 
Moyenne 

1 

lii·IIIIAM 
ILI·LILI 

til 
Faible -lrl•ilriAM 

ILI·LILI 
tf1 

• Si l'aspirateur robot retourne~ la base avec un niveau de batterie 
faible, le pictogramme du mode nettoyage commencera ~ clignoter. 

Les pictogrammes indiquent 1'~1 de 
bat1erf&, ainsi que le mod& ~léc:tlonn& 

(Ici, mode nettoyage en zigzag). 
- Une fols la recharge terminée, le pictogramme "nettoyage" se 

met de nouveau ~ clignoter. L'aspirateur robot reprendra alors le 
nettoyage des zones non traitées. 

- Appuyer sur la touche 'Start' (Démarrer) de la télécommande ou 
la touche 'START/STOP' {Démarrer/Arrêter) sur la base ordonne à 
l'aspirateur robot de continuer le nettoyage des zones non traitées. 

- Pour reprendre le nettoyage depuis le début, appuyer sur le bouton 
'Start' (Démarrer) de la télécommande ou le bouton 'START/STOP' 
(Démarrer/Arrêter) sur la base après avoir préalablement modifié le 
mode de nettoyage. 

Cas où il existe une zone à nettoyer 

Contf&le: 
Lorsque la batterie n'est pas chargée bien que l'aspirateur 
robot soit attaché à la base, vérifiez les éléments suivants. 
- Enclenchez l'interrupteur d'alimentation en bas de 

l'aspirateur robot, désenclenchez-le une fois, puis 
réenclenchez-le. 

- Vérifiez le témoin d'alimentation de la base. Si le témoin 
est éteint. veuillez activer l'interrupteur sur le côté gauche 
de la station d'accueil ou vérifiez le cordon d'alimentation. 

- Essuyez la borne de la base avec un chiffon sec. (p33) 

n- -, 
u_ -~ 
tJl 

• 

Cas où il n'existe pas de 
zone à nettoyer 

1 
Cas où il exis:1e une zone à 

nettoyer 

Témoin 
.JIIJ:;-c;.--+----d'alimentatlon 

.-::>~~--Base de reçharge 
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MODE DE NETTOYAGE 

Mode ZIGZAG 

En mode 'nettoyage en zigzag', l'aspirateur robot 
répète une opération en zigzag pour nettoyer 
chaque recoin de la maison. 

Si vous avez besoin de terminer rapidement le 
nettO)Iage, choisissez le mode 'nettoyage en 
zigzag'. 
Appuyez sur la touche 'Mode' de la 
télécommande ou de l'unité principale pour 
sélectionner le mode «Nettoyage en zigzag» et 
appuyez sur le bouton ' ~Il : 

a Le paramètre par défaut du communiqué 
d'usine est 'le nettoyage en zigzag" 

Mode Zone par Zone 

En mode "zone par zone", l'aspirateur robot 
nettoie la maison en la divisant en espaces 
rectangulaires. Pour un nettoyage méticuleux, 
sélectionnez ce mode. 

Appuyez sur la touche 'Mode' de la 
télécommande pour choisir le mode "zone par 
zone" et appuyez sur le bouton ' ~1·. 

La 1.llnt -'tape: 
Une zone de nettoyage de 3 m x 3 m de contour 
maximum sera nettoyée (la taille du oontour 
évolue en fonction de la forme intérieure de la 
maison.) 

La 2.llme Mapr. 
L'intérieur du contour sera nettoyé par un trajet 
en zigzag. 

Lorsque les 1ère et 2éme étapes sont terminées, 
l'intérieur de la maison est nettoyé par la 
répétition de la méthode de nettoyage ci-dessus 
puis par passage de l'appareil sur la zone suivante 
de nettoyage. 

-OO·BBAM ...'·'P· ... til ... 
1 

1 

~ A savoir • Une fois le mode de nettoyage programmé, celui-ci sera maintenu même après 
une mise hors tension. 
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• Durant le fonctionnement, si un changement de mode est nécessaire, sélectionnez 
le mode après avoir appuyé sur le bouton '~1: 



My Space (Mon espace) 

Appuyez sur "My space" de la télécommande peut 
définir le mode de nsttoyage à choisir. 
Pour le n9fto)lage des endroits particuliers, 
sélectionnez ce mode 

1ènt"-P• 
Utilisez la télécommande pour définir 
manuellement la zone que vous souhaitez nettoyer. 

MODE DE NETTOYAGE 

1 

• Pour que la zone soft correctement déflnle, la distance entre le point de départ et le point d'arrlllée, 
que \lOUS aurez 11ous-mime définie, doit itre Inférieure à 1 mètre. 

My Space 

2ilmeet.pe 
Appuyer sur la touche ' •n· permettra à l'aspirateur robot de nettoyer à fond les zones sélectionnées. 

• En cas d'échec pour sélectionner une zone, un message vocal apparattra, annonçant: ceLa zone ne 
remplit pas les conditions nécessaires. Veuillez définir une zone à nettoyer». Utiliser à nouveau la 
télécommande pour désigner une zone. 

• A l'issue du nettoyage de toutes les zones sélectionnées, le robot sera placé en mode "Nettoyage 
automatique" (Zigzag ou zone par zone) qui a été exécuté juste avant. 

(-- ,_.. ,_. ,._ 

] 
( 

] 
1( ~ - ~ ~ 

~ A savoir • Lors du rechargement. il est impossible d'activer le mode 'My Space' (Mon espace). 
• Pour modifier le mode de nettoyage alors que le robot est en marche, appuyez 

d'abord sur le bouton ' ••• pour sélectionner un mode. 
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MODE DE NETTOYAGE MANUEL 

Nettoyage manuel 

En appuyant sur une touche de direction de la télécommande, vous pourrez faire passer le robot en 
mode manuel. 
Le robot va nettoyer la maison, en se déplacant vers l'avant 1 arrière 1 gauche 1 droite, selon l'entrée 
d'une touche de direction. En mode <<manuel», le robot peut revenir en arrière, en cours d'éxecution 
pour éviter un obstacle. 

Mode SPIRALE 

Cette fonction est utilisée pour nettoyer une certaine partie de la maison. 
Appuyez sur la touche "Changer le mode' de la télécommande Jusqu'à l'affichage du mode 
"neth:lyage en spirale" puis appuyez sur la touche H . L'aspirateur robot commence alors le nettoyage 
en spirale sur un espace d'environ 1.5 m de diamètre. 

• Pendant la recharge, le neth:lyage en spirale peut ne pas fonctionner. 

-BQ;8BAM 
.. o: 

1 
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Il s'arr6te à la posltfon de d'part après 
avoir term!n6 le nettoyage 

(dure 4 - 5 min) • 



MODE DE NETTOYAGE MANUEL 

Mode turbo 

On sélectionne catte fonction an appuyant sur le 
bouton "Turbo" da la télécommande ou depuis 
l'unité principale. L'activation sara signalée par un 
message vocal. 

En mode ''turbo", appuyer sur le même bouton 
annulera le mode ''turbo", signalé par un message 
vocal. 

En mode turbo, le robot fonctionne avec plus de 
puissance. 

• <Mod• Sm art Turbo> 
Le mode turbo fonctionnera automatiquement 
lorsque le robot nettoiera les tapis. 

Appuyer sur la touche "Repeat" de la télécommande acti~Jera le 
mode 'Répétition' par un message vocal. 

En mode "répétition", appuyer sur le même bouton annulera le 
mode "répétition" par un message vocal. 

En mode "répétition", le robot répète le nettoyage jusqu'à ce que la 
batterie soit déchargée. 

Mémorisation de l'espace 

Le robot est capable de mémoriser 
l'environnement à nettoyer grâce à sa fonction 
nettoyage intelligent. 

• Le diagnostic intelligent est uniquement 
disponible lorsque la machina lance le 
nettoyage depuis la base. 

~A savoir • Précautions à prendre avec le fonctionnement intelligent 
- Cette fonctionnalité de nettoyage intelligente permet de mémoriser les 

emplacements des obstacles à contourner. L'aspirateur robot mémorise tous les 
aspects de l'environnement durant le nettoyage puis sauvegarde les données 
lorsqu'il retourne sur sa base de recharge. 

- L'aspirateur robot réinitialise et mémorise les nouvelles conditions si 
l'emplacement de la base a été modifié. 

- Si la reconnaissance de l'environnement est terminée, le message vocal suivant 
dira "La mémorisation de l'espace est terminée." 
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RÉGLAGE DE L*HEURE 

Vous pouvez régler l'heure actuelle de l'aspirateur robot. 
Appuyer sur la touche 'Ciock' (Horloge) de la télécommande, lorsque le robot est en 
attente, peut lancer le réglage de l'heure actuelle. 

Sélectionnez un niveau en 
utilisant les touches ~ ~ de 
la télécommande. 

La fonction est disponible 
1/Îa le guide vocal. 

Clignotement 1 -
'-e:f"tfeAM 
-::e~u 
til l 

Déflnlr l'unité d'heure en utilisant les 
touches Â 'Y de la télécommande. 

Définir l'unité de minute en utilisant 
les touches .Â. 'Y de la télécommande. 

Déflnlr le matin/l'après-midi en 
utlllsant les touches .Â. 'Y de la 
télécommande. 

Si vous appuyez sur le bouton 'Ciock' 
ou ' •• ' de la la télécommande, le 
réglage de l'heure s'accomplit. 

~A savoir • Le nettoyage est programmé sur la base de l'heure de l'aspirateur robot. 
• S'li n'y a pas d'entrée pendant les 10 secondes, le réglage est annulé. 
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PROGRAMMATION DU NETTOYAGE 

Vous pouvez programmer le nettoyage de telle sorte que l'aspirateur robot commence le 
nettoyage à une heure programmée. 
Appuyer sur le bouton 'Schedule' (Programmation} sur la télécommande, lorsque la 
batterie est rechargée, peut démarrer le nettoyage programmé. 

• L'option de paramétrage/annulaflon de la restnctlon est uniquement disponible lorsque l'appareil est en charge. 

---... 
" 1 .; Oignotement• Sélectionner l'option 'Programmation 

l@ (t) • AM ponctuelle' ou 'Programmation -(9- -.-- quotidienne ' en utilisant les touches 
.... 1 b1 '.A T' de la télécommande. 

~ Un message vocal confirmera la 

~ programmation. 

Sélectionnez un niveau en 
,1 ..: - Définir les unités de temps en utilisant 

utilisant les touches ~ ~ de 
la télécommande. <t> _ 3BrtAM les touches '.A T'de la télécommande. 

·• u iiltl tJl 1 Clignotiffiiiït 0 Programmation 
r-algnatement, 1 ,;a Définir l'unité de minute en utilisant ponctuelle 

Œ> 3:25~ les touches '.A. T' de la télécommande. 

(9 Programmation tf1 ""'! ' quotidienne 
Oignotiiment qt Définir le matin/l'après-midi en 

(t) - •• -.('AM" utilisant les touches 'Â T' de la 
:e.( ::J_PM - télécommande. 

tf1 , .... 

Appuyer sur la touche 'Schedule' 
~ / ........,_ 

ou '••• de la télécommande 

~~~= D pour terminer le processus de 

/ programmation. 

~ 
"'-..-

l'J A savoir • SI l'heure programmée approche, le robot commencera le nettoyage de lui-même. 
• Le nettoyage programm6 est uniquement disponible lorsque l'aspirateur se recharge sur la base. 
• Lors du rechargement appuyer pendant 3 secondes S\Jr la touche 'Schedule(Programmalion)' de la 
tillêcommande annulera la programmation 

• L'opl!on "One llme" (une swle fols) vous permet de programmer l'asplraletlr robot afin qu'il 
effi!ctue un neffoyage à heure fbœ. Toutefois, cette option ne peut pas foncl!onner si l'aspirateur 
robot n'est pas placé sur sa base d'accueil à l'neure pr6Yue du programme. 
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UTILISATION DE LA LINGETTE MICROFIBRE 

L'utilisation de la linge1te mlcrofibre permet 
d'obtenir une élimination efficace de la poussière. 

Lorsque le support de la llnge1te mlcrofibre est fixé, 
l'aspirateur robot ne franchit pas les tapis ou les 
seuils afin d'éviter une pollutton secondaire due à 
une llngette contaminée. 

.&. Prudence 
Ne pas couvrir le capteur de 
la caméra en bas. 

Pour un nettoyage avec la lingeffa microfibre, fixez celle-ci et son support sur l'aspirateur robot en respectant 
les étapes suivantes : 

1. FiJCez la lingette microfîbre sur la bande Velcro 
du support comme indiqué sur la figure. 

~ ......... ~ 

f 
c:::::J LD 

1 1 
lë::J c:::::J ë":':i 

" 
2. Pousser doucement le support dans les 

sillons jusqu'à ce que vous entendiez un 
«clic». 
• Notez qué, si lé support est mal fixé, il 

peut se détacher lors du nettoyagE~. 

3. Ce mode nécésslte la bonnE~ mise en place 
des crochéts dans les sillons prévus pour 
recevoir le support sous l'aspirateur robot. 

c- = ~ 

If 
c:::::J LD 

1 1 
ë::J c:::::J .:::::':! 

~A savoir • En cas d'odeurs désagréables, neffoyez la llngeffa mlcrofibre. 
• Si le sol est tâché, ou si du liquide est étalé sur vofl"e sol, n'utilisez pas la lingette 

microfibre. 

26 

• N'utilisez pas l'aspirateur robot avec la lingeffa microfibre sur vos tapis. 
• N'utilisez la lingette microfibre que sur des surfaces sècnes. 

Un soi1Top humide peut déranger le fonc1ionnement de l'aspirateur robot. 
• La fonction diagnostic intelligent n'est pas disponible lors de la mise en place de la 

lingeffa microfibre. 



FONCTION DE REPRISE DU NETTOYAGE 

L'aspirateur robot mémorise la zone pendant le nettoyage. 
Si l'utilisateur déplace l'aspirateur robot pendant son fonctionnement, ce dernier 
recherchera sa zone à l'aide de la fonction de recherche afin de continuer le nettoyage à 
partir de son emplacement précédent. 

Lorsque l'utilisateur change de zone de façon 
arbitraire l'aspirateur robot, la fonction de recherche 
de zone s'acfive. 

-AM 

• La foncfion navigation sera enclenchée après que 
le robot ait reconnu correctement les conditions 
de nettoyage. 

Changement de zone 

Lorsque la fonction de 
recherche de zone es:t 
acttv.le, le mode de 

nettoyage de l'lndlcorteur 
d'état clignote. 

1. Localiser le robot ménager à proximité de 
l'endroit où le robot ménager a été déplacé. 

.................. 
~. .. 

a La recherche de zone est plus efficace lorsque 
le Robot est proche de l'emplacement où Il a 
été déplacé. 

lm '• •, 
• lm ~ 

a S'ri dépasse le diamètre d1 m de la position 
d'occurrence, Il devient difficile de rechercher 
l'emplacement. 

.......... l __ ... / 
'• .. , ............. __ •••• -~~*'~ 

Zone d'incident 

2. Appuyez sur la touche 'START/STOP' {Démarrer/Arrêter) sur le robot ou la touche~~ sur la 
télécommande. Le robot débutera la fonction recherche d'emplacement avec un guide audio. 
Il Lorsque la recherche d'emplacement est temnlnée avec succès, Il continuera le nettoyage à l'endroit 

où Il a été déplacé. 
SI la recherche d'emplacement échoue, Il recommencera depuis le début. 

l'J A savoir 

Zone d'incident 

Pour 1rouver l'empliiœment uact 
éloignez-vous de raspir.lleur robot. 

• Lorsque l'alimentation est coupée après le réglage de la fonction de recherche de zone, 
celte dernière est annulée. 

• La recherche de zone est plus efficace lorsque l'aspirateur robot est proche de 
l'emplacement où Il a été déplacé. 



FONCTION AUTO-DIAGNOSTIC 

Le robot utilise cette fonctionnalité d'auto-diagnostic pour exécuter un diagnostic 
automatique. 
Si une irrégularité est constatée à partir du diagnostic, veuillez contacter le centre de 
service LG Electronics. 
• 0ut'1lnt l'auto·diagncntic, le robot peut .. déplacer dana un 1'1lyon de 50 an. Aaurez·wua donc: 

qu'auc:un objet ne H trouve en chemin dana un 1'1lyon del m autour de Ja ba•• de charvement, 
avant de c:ommenc:er le diagnomc:. 

1. Mettez l'interrupteur d'alimentation principal à l'arrière 
et reliez la robot à sa base. 

• L'auto·dhtgnostlc est uniquement dlaponlbJe lorsque 
le robot eat relié à la baH de chargement. 

2. Appuyer sur la touche 'Diagnosls' (auto-dlagnos1!c} 
de la télécommande lance le processus annoncé par 
un message vocal : "Démarrage du diagnostic de 
l'aspirateur robot. Êlolgnez-vous et retirez les objets se 
trouvant à moins d'un mètre." 

• SI la llngefie mlcroflbre eat placH soua le robot, le 
proceaua peut ne paa .tire ac:tiYé. 

3. Si l'auto-diagnostic se termine normalement, le 
robot raviendra à la base et communiquera le 
résultat via un message vocal. Après le message 
vocal, appuyer sur la touche 'Home' (base) de la 
télécommande ou du robot peut à nouveau faire 
appara1tre le message. Pour terminer le processus 
de diagnos1ic, appuyer sur la touche ' ~1· de la 
télécommande ou du robot. 

• AUC\In fonc:tfannement pendant 1 mtn aprè1 que le 
me11age vocal pl- le robot en mode recharge. 

• En caa d'erreur dana le dirf1tcmtur d'obstacle, 
capteur d'ultnt110n11 ou le c:~~pteur antl·c:hute, 
le robot peut ne p .. retourner à Je atation 
d'accueil mala termine tautefola le dlagnalliic: 
par l''mllllllon d'un me11age voc:~~l. 

~A savoir • Veillez à ne pas toucher le robot ou perturber son fonctionnement avant que 
l'auto-dlagnos1!c ne soit fini. Autrement, vous devrez désenclencher puis 
enclencher l'Interrupteur d'alimentation principale pour reprendre le diagnostic. 
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• L'auto-dlagnos1!c ne peut pas être acfivé dans un des cas suivants. Dans chaque 
cas, vérlfler le problème et réessayez. 
- Le robot est séparé de la base 
- Batterie Insuffisante 
- Aucun filtre du bac à poussière disponible 
- Llngette mlcroflbre placée sous l'aspirateur robot 



FONCTION AUTO-DIAGNOSTIC 

Si un message vocal apparaît après l'auto-diagnostic reportez-vous au tableau suivant pour prendre 
les mesures appropriées. 

Message vocal Mesures (de référence) 

Démarrage du diagnostic de l'aspirateur robot. Éloignez-vous Retirer tout objet dans un rayon de 1 rn autour de la station 
et retirez les objets se trouvant à moins d'un mètre. et rester en retrait jusqu'à ce que le diagnostic soit terminé. 

L'aspirateur robot doit être chargé pour activer le diagnostic. Déplacer le robot vers la base pour le recharger. 
Placez l'aspirateur robot sur sa base de chargement. 

Aucun défaut trouvé pendant le diagnostic. 

Impossible de lancer le diagnostic, la batterie est trop faible. Réessayez l'auto-diagnostic après avoir rechargé la batterie. 
Réessayez après avoir chargé la batterie. 

Vérifiez que le bac à poussière et le filtre sont correctement Ouvrir le couvercle du bac à poussière et examiner le bac. 
installés. 

L'aspirateur robot ne se chargera pas en raison d'un problème Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de service 
au niveau du capteur infrarouge. local LG Electronics si le même message réapparaît. 

L'aspirateur robot ne se chargera pas en raison d'un problème Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de service 
au niveau du capteur à ultrasons. local LG Electronics si le même message réapparaît. 

L'aspirateur robot ne se chargera pas en raison d'un problème Nettoyez les trois capteurs d'anti-chute sur la partie inférieure. 
au niveau des capteurs de vide. Veuillez Nettoyez les capteurs. 

Nettoyez le capteur de la caméra sur le côté inférieur droit. Nettoyer les lentilles du détecteur de la caméra en bas à droite 

Nettoyez les capteurs de détection d'obstacles sur les côtés Nettoyer les lentilles du détecteur d'obstacle à gauche-droite 
droit et gauche de l'aspirateur robot. 

Un problème a été détecté au niveau du capteur d'angle. Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de 
service LG Electronics si le même message réapparaît. 

Vérifiez s'il n'y a pas des corps étrangers sur la roue gauche. Contrôler les matières étrangères sur la roue gauche. 

Vérifiez s'il n'y a pas des corps étrangers sur la roue droite. Contrôler les matières étrangères sur la roue droite. 

Un problème a été détecté sur le capteur de la roue gauche. Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de 
service local LG Electronics si le même message réapparaît. 

Un problème a été détecté sur le capteur de la roue droite. Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de 
service local LG Electronics si le même message réapparaît. 

Un problème a été détecté au niveau de la brosse. Vérifiez s'il Contrôler toute matière étrangère coincée dans le balai. 
n'y a pas des corps étrangers. 

Un problème a été détecté au niveau de l'aspiration. Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de 
service local LG Electronics si le même message! réapparaît. 

Un problème a été détecté au niveau de l'accéléromètre. Rééxecuter l'auto-diagnostic et contacter le centre de 
service local LG Electronics si le même message! réapparaît. 

Pour réécouter les résultats du diagnostic, appuyez sur le Si vous avez besoin de vérifier à nouveau le résultat du 
bouton de chargement. Pour arrêter, appuyez sur le bouton diagnostic, appuyer sur la touche 'recharger' ou la touche 
d'arrêt. '~Il' pour terminer le diagnostic. 

Relancez le diagnostic après avoir permuté le bouton marche/ Eteignez et allumez l'interrupteur d'alimentation principal 
arrêt à l'arrière de l'aspirateur robot en position arrêt, puis pour reprendre le diagnostic. Si le problème persiste 
marche. Si le problème persiste, contactez le service après- contacter le centre de service LG. 
vente de LG Electronics. 

Le mode diagnostic sera désactivé. 

Le mode diagnostic ne fonctionne pas lorsque la lingette Exécutez le diagnostic intelligent une nouvelle fois après 
microfibre est insérée. Retirez-la et refaites une tentative. avoir retiré le support de la lingette microfibre. 

Le diagnostic n'a pas pu être terminé. Refaites une tentative Eteignez et allumez l'interrupteur d'alimentation principal pour 
après avoir permuté le bouton marche/arrêt à l'arrière de reprendre le diagnostic. Ne touchez pas le robot ou perturbez 
l'aspirateur robot en position arrêt, puis marche. son fonctionnement jusqu'à ce que le diagnostic soit terminé. 
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NETTOYAGE DU BAC À POUSSIÈRE 

Si le bac est plein de poussière, la puissance d'aspiration peut s'affaiblir et il est donc recommandé 
de nettoyer le bac à poussière avant et après le nettoyage. Nettoyez le réceptacle à poussière en 
respectant la séquence suivante. 

1. Ouvrez le capot du bac à poussière en appuyant 0 fJ 
sur le bouton 'push' de l'aspirateur robot. 

2. Attrapez la poignée du bac à poussière et 
tirez-la vers le haut. 

3. Tirez le crochet sur la gauche du filtre EPA 
situé sur l'arrière du bac à poussière pour 
séparer le filtre et l'éponge . 
Il La séparation du filtre et de l'éponge est 

susceptible d'entraîner la libération de 
poussière. 

• RMérez-vous à la p31 pour nettoyer le filtre 
du bac à poussière. 

4. Ouvrez le capot vers le haut en appuyant sur le 
bouton de séparation du réceptacle à poussière. 

5. Videz le bac à poussière et nettoyez-le I:J 
complètement en vous aidant de la brosse de 
nettoyage ou à l'eau courante. 

6. Après avoir nettoyé le filtre, séchez 
complètement le bac à poussière dans un 
endroit aéré sans l'exposer directement aux 
rayons du soleil. 

7. Lorsque vous avez terminé de nettoyer le bac 
à poussière, replacez le filtre éponge et le filtre 
EPA puis refermez le couvercle. 
• Référez-vous à la p31 pour les guides 

d'assemblage détaillés. 

8. Placez le bac à poussière dans l'aspirateur 
robot et refermez le capot du bac à poussière. 

D 

~A savoir • Si vous fermez le couvercle du filtre sur le bac à poussière sans filtres disponibles, 
il peut causer une défaillance technique. 
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• Après avoir nettoyé le bac à poussière, assurez-vous de replacer le fitre dans le bac 
à poussière. 
Si vous faites fonctionner le robot sans aucun filtre disponible ou si le couvercle du 
filtre n'est pas fermé, un message vocal annonçant 
"Vérifiez que le bac à poussière et le filtre sont 
correctement installés." 

• Si le cache de l'appareil se détache pendant le 
nettoyage, insérez le verticalement dans la rainure du 
bac à poussière. 



NETTOYAGE DU FILTRE DU RÉCEPTACLE À POUSSIÈRE 

Le filtre du bac à poussière comprend un filtre EPA et un filtre éponge. 
Nettoyer ces deux filtres de la manière suivante 

1. Tirez le crochet sur la gauche du filtre EPA 
sur la face arrière du bac à poussière pour 
séparer le filtre EPA et l'éponge. 

2. Nettoyez soigneusement les fines particules de 
poussière sur le filtre EPA avec un aspirateur ou 
une brosse. 

lt Ne pas laver le filtre EPA avec de l'eau. Sa 
puissance d'aspiration peut s'affaiblir. 

3. Utilisez une brosse pour nettoyer le filtre 
éponge. Si vous avez utilisé de l'eau pour le 
nettoyer, séchez le complètement à l'ombre. 

4. Assemblez les filtres EPA et éponge sur le 
couvercle de la manière suivante. 

* Montez la figure rectangulaire à côté du filtre 
EPA dans des sillons du couvercle. 

lit Veillez à ne pas mal assembler les filtres 
EPA et éponge sur le couvercle. 

!J A savoir • Pour préserver les performances du robot nettoyez le filtre EPA au moins une fois 
par semaine avec une brosse ou un aspirateur. 

• Si vous faites fonctionner l'aspirateur robot avec le filtre mal enclenché ou sans 
filtre, cela peut entrainer une défaillance technique. 
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NETTOYAGE DES BROSSES 

La brosse située au bas du robot permet d'absorber les poussières. Nettoyez le pinceau de la manière 
suivante. 

• Av•nt de retaumer l'untt.6 prfnclp~~le, paMz un ti11U II1M IUr le 1101 et retl,.z le bec il poual,,.. 

0 Désenclenchez l'Interrupteur 
d'alimentation prlnc:lpal 
avant de lancer le nettoyage. 
Placez le robot à l'envers sur 
un tissu lisse. 

D Mettez des gants et 
poussez la brosse tout le 
long de la rainure jaune 

0 Montez le crochet de fixation 
(de forme rectangulaire) 
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sur la brosse latérale dans 
les sillons avec: les couleurs 
correspondantes. 

0 Après avoir vérlfté qu'li n'y ait 
pas de matières étrangères, 
appuyez sur le crochet de 
fixation et tirez le vers le haut 
pour séparer le couvercle. 

0 Tout en appuyant sur la 
brosse, soulevez la partie 
saillante jaune pour le 
séparer de l'unité principale. 

0 Poussez la brosse vers le 
caté de la flèche, montez le 
crochet de fixation (de forme 
rectangulaire) sur le côté 
opposé dans les sillons. 

EJ En utilisant un outil de 
nettoyage, nettoyez les 
cheveux et autres matières 
étrangères sur la brosse. 

0 Nettoyez la brosse avec un 
aspirateur ou des ciseaux. 

fl Appuyez vers le bas et referm&z 
le couvercle jusqu'à ce qu'un 
elle: soit audible des deux côtés 
du crochet d& fixation. 
• Veillez à ce que la brosse 

latérale ne soit pas coincée 
dans le coUII&rc:le. 



ENTRETIEN DES CAPTEURS/ DE LA BORNE DE CHARGEMENT 

L!aspirateur robot est équipé de capteurs pour la détection 
des obstacles et des marches d'escalier et d'une borne pour le 
chargement de la batterie. Pour maintenir les performances de 
l'aspirateur robot à un bon niveau, nettoyez régulièrement les 
capteurs et la base de chargement de la manière suivante. 

1. Mettez l'interrupteur de l'aspirateur robot sur arrêt. A défaut, vous 
vous exposez à des risques de blessures durant le nettoyage. 

2. Ëtalez un chiffon doux sur le sol et placez l'aspirateur robot 
dessus après avoir retourné l'aspirateur robot. 

• Veillez à bien retirer le bac à poussière avant de retourner l'unité 
principale. Sinon, la poussière présente dans le bac risque de tomber. 

3. Essuyez la poussière accumulée sur chaque capteur et sur la base de chargement comme décrit 
ci-dessous, en vous aidant d'un chiffon doux et d'une brosse de nettoyage. 

Capteur Capteurs à 
~------~--------~--------~1: ,l, .1. ultrasons 

es 1~: ~:;;;,~~~ =~:.~=:~u· 
~ ' ' des capteurs de 

détection de la 
centrale 

r-:~.-'i;---- Base de 

~A savoir 

chargement 

• Ne nettoyez pas l'aspirateur en y vaporisant directement de l'eau, un diluant, du 
benzène, etc. 

• Si les capteurs ou la centrale de chargement sont endommagés, appelez le SAV 
car il pourrait s'agir d'un dysfonctionnement de l'appareiL 

• Pour nettoyer le filtre et capteur, utilisez la brosse de nettoyage. 
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ENTRETIEN DES BROSSES LATÉRALES 

Les corps étrangers comme les cheveux peuvent facilement être 
attrapés par les brosses latérales, Il faut donc veiller à retirer les 
corps étrangers plusieurs fols par semaine. 

Un excès de corps étrangers sur les brosses expose à un risque 
de casse. 

Si le sol est rugueux, la brosse latérale peut se courber ou se clairsemer. Si tel est le cas, redressez 
les poils de la brosse en procédant comme suit : 

1. Vérifiez que les brosses latérales ont bien été 
endommagées. 

2. Mettez l'appareil hors tension en appuyant sur 
le bouton 'START/STOP' de l'aspirateur robot 
pendant 2 secondes. 

3. Placez l'aspirateur robot au bord d'une table 
pour pouvoir nettoyer facilement las brosses 
latérales. Veillez à ce que l'aspirateur robot ne 
tombe pas. 

4. Trempez les brosses latérales dans da l'eau 
chaude. 

5. Baignez complètement chaque brosse 
pendant 10 secondes. 

6. Essuyez lentement la brosse latérale à la main. 

7. Faites tourner la brosse latérale, répétez les 
opérations 4 à 6 pour l'autre brosse. 

8. Utilisez la brosse latérale après l'avoir 
suffisamment séchée. 

Gestion de la brosse latérale 

1. Retirez les 1/Îs en utilisant un tournevis et séparez la 
brosse latérale de l'unité principale. 

2. Ratiez tous les cheveux bloqués après la séparation. 
3. Replacez la brosse latérale sur le dessous du robot 

avec le "R• et le "L" aju!rtlt au marquage sur le robot. 
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NETTOYAGE DE LA LINGETTE MICROFIBRE 

Après le nettoyage, si de la saleté ou de la poussière s'est accumulée sur la lingette microfibre, de 
mauvaises odeurs peuvent appara1tre. Lavez la lingette microflbre en procédant comme suit 

1. Détachez le la lingette microfibre de son support. 

2. Nettoyez-la complètement à l'eau. 

3. Faites sécher la lingette microfibre au soleil dans un 
endroit ventilé . 

• sr la lingette mlcrofibre est utilisée à l'état humide, cela 
peut provoquer un dysfonctionnement du robot. 

210mm 

PJ A savoir • Pour éviter tout risque de dysfonctionnement de l'aspirateur robot, n'utilisez que la 
lingette microfibre d'origine fournie avec l'appareil. 

• Il est possible d'acheter des lingettes mlcroflbres auprès de votre revendeur LG. 
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MESURES CORRECTIVES FACE À DES ANOMALIES DE !!ASPIRATEUR ROBOT 

Par un message vocal "Les roues ne touchent pas le sol. Placez 
1•aspirateur robot sur un sol plat.•• 

Un message d'avertissement sera donné si une roue ne touche pas la surface du sol ou cesse de 
fonc:fionner pour une raison quelconque. 

• Vérifiez si les roues ne sont pas bloquées par une porte, au niveau d'un balcon, des marches d'escalier, etc. 
~ Déplacez l'aspirateur robot sur un sol plat. 

Par un meSSige YOCII"Retirez les corps '*rangers sur la roue gauche/ droite.•• 

• Vértf!ez si un corps étranger ne bloque pas les roues 
~ Posez un 1issu Usse sur le sol, retournez le robot et posez le sur le tissu. Enlevez les ma1ières 

étrangères en vérifiant la roue. 

• Veillez ' blel'l retirer le bac' pounlire aVIM de retowmer l'wnltf prll'ldPIIe. Sl11on, la pouul6re 
ptiHnte dans le bac ritqwe de tomber. 

Par un message vocal "L•aspirateur robot ne peut pas continuer son 
nettoyage. V6rifiez la zone autour.•• 

Un message d'avertissement apparal'tra si la robot ménager ne peut pas poursuivr& le nettoyage en raison 
d'une défaillance. 

• L'aspirateur robot est-il bloqué ? 
~ Après avoir ratiré la pièce coincée, placez le robot sur un sol plat. 
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MESURES CORRECTIVES FACE À DES ANOMALIES DE !!ASPIRATEUR ROBOT 

Par un message vocal "Vérifiez que le bac à poussière et le filtre sont 
correctement Installés.•• 

Un message d'avertissement sera donné si il n'y a pas de bac à poussière ou de filtre correctement placé. 

• Y-a-t-11 le bac à poussière sur le robot? 
~ Ouvrir le couvercle du bac à poussière et s'il n'y a aucun bac à poussière placez-le dedans. 
~ Ne laissez pas la poussière recouvrir le bac à poussière. 

• Assurez-vous que le couvercle du filtre sort monté dans le bac à poussière. 

x 
Lorsqu'un message vocal est émis "La batterie est faible. Placez 
l'aspirateur robot sur sa base de chargement.•• 

Lorsque la quantité restante de la batterie est presque nulle le message "La batterie est faible." est généré. 

• Procédez au chargement de l'aspirateur robot en le replaçant sur la base de chargement. 
~ Si l'aspirateur est fixé sur la base de recharge, il démarre le chargement avec une mélodie. 
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MESURES CORRECTIVES FACE À DES ANOMALIES DE !!ASPIRATEUR ROBOT 

Sur un message vocal •Retirez les corps étrangers de la brosse sous l'aspirateur robot. • 

Un message d'avertissement s'affichera si un matériau étranger se trouve sur la brosse. 

Poser un chiffon doux sur le sol et poser sur le chiffon l'aspirateur robot à l'envers. 

• Avant de ...venir à l'unitf principale, enlever obliglllfoirement le bac à pou11ière. 
Auh'ement, il peut entraîner le d'p&t de pou11ière à pamr du bac à pou11ière. 

• Son anormalement bru)lant venant des brosses? 
~ Vérifiez le montage au niveau de la rainure de séparation des brosses. 
~ Retirez la brosse du robot et enlever toute matière étrangère de la brosse. 

0 

0 

• La brosse principale ou les brosses latérales sont coincées. 
~ Retirez tous les matériaux étrangers tels que câbles, touffes de cheveux pris dans la brosse 

latérale ou la brosse. 

• Pour plus d'Informations, voir la procédure de nettO)Iage des brosses à la page 32, 34. 
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CONFIRMATION DES ÉLÉMENTS AVANT DE SIGNALER UNE PANNE 

Vérifications à effectuer avant de signaler une panne de l'aspirateur robot. 

Vérifications des éléments Corrections à effectuer (page de référence) 

Impossible de mettre Vérifiez que l'interrupteur est sur ON (marche). (Page 16) 
l'appareil sous tension. 

Le bloc d'alimentation Ce n'est pas un échec. Le robot a sa propre fonction d'économie 
s'éteint automatiquement. d'énergie. 

Une fois l'alimentation électrique enclenchée, s'il n'est pas utilisé 
pendant dix minutes, l'appareil se mettra automatiquement hors 
tension. (Page 18) 

Impossible d'effectuer le ~ Retirez les obstacles autour de la base de chargement. (Page 16) 
chargement. ~ Vérifier que la base de chargement est branchée sur 

l'alimentation. (Page 15) 
~ Essuyez la base de chargement avec un chiffon doux. 

Puissance d'aspiration faible. ~ Vérifiez si des corps étrangers ne sont pas présents au niveau du 
port d'aspiration. (Page 32) 

~ Videz le réceptacle à poussière. (Page 30) 
~ Nettoyez le filtre du réceptacle à poussière. (Page 31) 

Bruit de plus en plus fort. ~ Vérifiez que le réceptacle à poussière a été correctement monté. 
~ Vérifiez que le filtre du réceptacle à poussière a été correctement 

monté. (Page 31) 
~ Vérifiez qu'aucun corps étranger n'est présent au niveau du port 

d'aspiration. (Page 32) 

L'appareil n'est pas activé. ~ Vérifiez que l'interrupteur est sur ON (marche). (Page 16) 
~ Vérifiée que la batterie est chargée. (Page 19) 

Pas de rotation des brosses. ~ Nettoyez les brosses. (Page 32) 
~ Vérifiez que les brosses ont été correctement montées. (Page 32) 

Parcours anormal. ~ Nettoyez complètement les capteurs avec un chiffon doux. 
(Page 33) 

~ En cas de montage de la lingette microfibre, vérifiez l'état du 
montage. (Page 26) 

~ Éteignez, puis rallumez l'appareil. 

L'appareil ne peut pas ~ Changez la batterie. (Page 13) 
être activé à partir de la ~ Vérifiez que la zone de couverture de l'unité principale est 
télécommande. inférieure à 3 m. (Page 13) 

~ Vérifiez que l'interrupteur principale est sur ON. (Page 16) 
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CARACTÉRISTIQUES DU PRODUIT 

Article/mo dite 

Dimensions extérieures 

Poids 

Consommation en 
courant 

Batterie (pleine charge) 

VItesse de 
d6placement 

Temps d'utiiiAflon 

Temps de chargement 

Fonctions principales 

Article/modèle 

Dimensions elditrteures 

Spécifications 

Tension/courant de 
sortie 

Consommation en 
cour• nt 

Article 

Type 

Sp6c:lflcatlons 

Robot ménager LG 
VR9s•··~ VR66""** 

340 mm • 340 mm • 89 mm 

3kg 

58W 

DC16.8 V 

350 mm/a (Maximum) 

Environ 100 minutes 
(Basé sur plancnar de bois général) 

3 Heures 

Modeiurbo 
Mode d'apprentissage 
Oétec::tlon d'obstacles 
Nettoyage programmé 

&reur d'affichage 
Navigation 

Rechargement manuel/ 
automatique 

Llngette mlcroflbre (nettoyage) 
Nettoyage des coins 

Message voCëll 
Cartographie 

SPOT (Spirale) 
Répétition (Répéter le nettoyage) 
My Space (Mon espace nettoyage) 

Cell by Cell (Zone par Zone) 
ZIGZAG (Nettoyage Zigzag) 

Base de chargement (VR621F) 

236 mm X 181 mm X 128 mm 

AC 230 V- 50 Hz 

OC 17.1 V /1.7 A 

23W 

B.itthtrie 

Batterie lithium 

DC 14.4 V 1 2330 mAh 1 4 ceiJules 



NOTE SUR LES LOGICIELS OPEN SOURCE 

Note sur les logiciels Open source 
Pour obtenir le code source sous GPL, LGPL, MPL ainsi que d'autres licences open source contenues dans 
ce produit, veuillez consulter le site http:/ /opensource.lge.com. 
En plus du code source, tous les termes de licence réfûrencés, l'exclusion de garantie et les informations 
sur les droits d'auteur sont disponibles pour le téléchargement. 

Montage/démontage de la batterie 

• 
Couper l'alimentation au niveau 
de l'Interrupteur principal, 
du côté arrière gauche de 
l'aspirateur robot. 

Procéder dans l'ordre Inverse 
pour remonter la batterie. 

Placer un chiffon doux sur le 
sol, retirer le bac: à poussière et 
retourner l'aspirateur robot. 

Appuyer sur le c:llp du 
connecteur pour séparer le 
cable de la batterie • 

.ffi AVERTISSEMENT 

• 

Utiliser un tournevis peur ôter 
la Vis et retirer la batterie de 
l'appareil. 

Attention aux ri~ques d'incendie, d'explosion, de choc électrique ou de panne. 

• Ne pas les changer avec un autre type de chargeur que celui fourni à l'origine avec: le chargeur. 

• Ne pas endommager les batteries. Êvlter qu'elles ne tombent. soient écrasées, trouées ou en 
court-circuit. 

• En aucun cas, n'essayer de les démonter. Lorsqu'elles sont endommagées ou ne fonc:tlonnent 
pas correctement, rendez-vous dans un service après-ventes muni des batteries. 

• Ne pas les placer près d'une source de chaleur et ne pas les jeter dans un feu ou de l'eau. 

• Ne pas les placer dans un environnement humide ou mouillé lorsqu'elles sont chargées. 

• Conserver hors de la portée des enfants, nourrissons ou animaux. 
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[IEC 62929 Standard] Réglage pour un test des performances de nettoyage 

Test d'aspiration - Carré(sol dur et tapis) 

1. Posez le robot de nettoyage complètement rechargé sur le point de départ et mettez-le sous 
tension. 

2. Appuyez sur le bouton TURBO du robot de nettoyage ou sur le bouton Turbo dela télécommande 
et le robot passera en mode turbo. 

3. Appuyez sur le bouton Repeat de la télécommande et le robot passera en mode repeat. 
4. Appuyez sur le bouton START/STOP du robot de nettoyage ou sur le bouton' ••• dela 

télécommande et le robot se mettra à fonctionner. 

Test d'aspiration • ligne droite (sol dur et tapis) 

1. Posez le robot de nettoyage complètement rechargé sur le point de 
départ et mettez-le sous tension. 

2. Appuyez en même temps sur les boutons 'Ciock' et Mode pendant 3 
secondes pour accéder au mode test (direct). 

3. (1) En cas de test sur sol dur, expression du LED : T-H. 
(2) En cas de test sur tapis, expression du LED : T-C. 

• Modifiez l'e)(pression de la LED en appuyant sur le bouton 
MODE du robot de nettoyage ou sur le bouton Mode de la 
télécommande. 

4. Appuyez sur le bouton START/STOP du robot de nettoyage ou sur le 
bouton ' •• ' de la télécommande et le robot se mettra à fonctionner. 

r_lï_l -•-• 
LILl 11 
[Mocla tast sol dur] 

ru-a r 
( 1( 1 -L 
[Mode test tapis] 

Test de navigation/couverture de zone 

1. Posez le robot de nettoyage complètement rechargé sur le point de départ et mettez-le sous tension. 
2. Appuyez sur le bouton Repeat de la télécommande et le robot passera en mode repeat. 
3. Appuyez sur le bouton START/STOP du robot de nettoyage ou sur le bouton' ••• de la 

télécommande et le robot se mettra à fonctionner. 
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LG 
Life's Good 

Mlse au rebut des plies ou batterles usagées 
1. Le pictogramme d'une poubelle barrée sur les piles ou batteries ac;çompagnant votre produit indique qu'elles 

sont conformes à la Directive européenne 2006/66/CE. 
2. Ce symbole peut étre associé aux symboles chimiques du mercure (Hg}, du cadmium (Cd} ou du plomb (Pb} 

si la batterie contient plus de 0,0005 % de mercure, 0,002 % de cadmium ou 0,004 % de plomb. 
3. Toutes les piles et batteries doivent être collee1ées séparément et transportées par les seNices de volrl& 

municipaux vers des installations spécifiques de collecte des déchets, indentmées en conséquence par le 
gouvernem&nt ou par les autorités locales. 

4. Le traitement correct de vos piles ou batteries usagées contribue protéger l'enllironnement et la santé des 
personnes et des animaux. 

5. Pour plus d'Informations sur le traitement de vos piles ou batteries usagées, merci d& bien vouloir vous 
adresser votre mairie, au serllice de la voirie ou au magasin où vous avez acheté le produit. 

Mlse au rebut des produits 
1. Tous les déchets électriques et électroniques doivent Ittre collectés séparément et transportés par les services 

de voirie municipaux vers des Installations spécifiques de collecte des déchets, Identifiées en conséquence par 
le gouvernement ou par les autorités locales. 

2. Le traitement correct de votre vieil appareil contribue à protéger l'enllironnement et la santé des personnes. 
3. Pour plus d'informations sur le traitement de votre appareil en fin de vie, merci de bien vouloir vous adresser à 

votre mairie, au seNice de la voirie ou au magasin où vous avez acheté le produit. 

LG Electronlcs lnc. EU Representative, Krljgsman 1,1186 DM Amstelveen, The Netherlands 

Made in Korea 


